有关STC-FOC Lite的I2C控制说明

设备I2C通讯支持高达1Mhz的I2C速率，I2C通信中，地址的[7:1]字节为设备地址，[0:0]为RW读写控制位，写数据为0，读数据为1。
注：因为I2C地址只是高7位，所以后面的地址描述都是右对齐方式，即0xxxxxxx，实际使用时请使用'i2c_addr<<1'的方式进行使用，寄存器地址默认都是8位。
为了方便设置的参数同步，设备拥有两个设备地址，一种是广播地址0x00[7:1]，一种是可以设置的私有地址。设备第一次启动时，地址默认为0x00，此时可以通过通用寄存器0x00[7:1]设置私有地址，设置完成后将返回ACK标志并立即生效。

快速控制：
通过设置了私有地址以后，可以通过设置启动寄存器0x00[7:0]的bit0进行启动控制，bit1进行方向控制。上电后的默认模式是速度模式，默认速度500rpm。

完全控制：
异步模式-立即生效：Ctrl寄存器中，EN为使能位，默认为0。此时为异步模式。
此时只能操作Ctrl寄存器。操作其他寄存器不会有反应。

同步模式-同时生效，Ctrl设置EN为1后，此时操作其他寄存器不会触发生效。在修改其他寄存器后，设置同步标志位SYNC为1，此时I2C设备自动转移地址为0x00广播地址。等待广播同步触发。触发完成后将转移地址回私有地址等待继续操作。此时SYNC会被清零，等待下一次同步操作。

寄存器介绍（私有地址模式）：

	名称
	地址
	bit7
	bit6
	bit5
	bit4
	bit3
	bit2
	bit1
	bit0

	Ctrl
	0x00
	R/W
	EN
	SYNC
	MODE1
	MODE0
	AC
	NC
	ON/OFF

	Speed_H
	0x01
	[15:8]

	Speed_L
	0x02
	[7:0]

	Postion_HH
	0x03
	[31:24]

	Postion_H
	0x04
	[23:16]

	Postion_L
	0x05
	[15:8]

	Postion_LL
	0x06
	[7:0]



R/W：设置0，速度与位置寄存器是设定值，设置1，速度与位置寄存器是实际值。
EN：设置0，异步操作模式，立即生效，只允许操作Ctrl寄存器，设置1，同步操作模式，设置其他的值时不会立刻生效，等待设定完成后通过触发SYNC进入广播状态，广播状态接收bit0（update）为1后生效。
SYNC：设置1触发广播等待状态，异步模式下也可以触发，但是没啥用。
MODE1，MODE0：共同组成模式选择，按顺序为10时，速度模式，11为位置模式，其余无效。 
AC：all-clear功能，用于清除电机私有地址，进行重新设置。
ON/OFF：设置1启动电机，设置0停止电机，并进入0扭矩状态。

寄存器介绍（广播模式）

	名称
	地址
	bit7
	bit6
	bit5
	bit4
	bit3
	bit2
	bit1
	bit0

	CONFIG
	0x00
	ADDR6
	ADDR5
	ADDR4
	ADDR3
	ADDR2
	ADDR1
	ADDR0
	UPDATE



第一次上电时可以通过写地址ADDR6~0实现电机私有地址设置。I2C设备第一次上电后，同时检测到广播地址和速度超过指定阈值后响应主机并且写入私有地址。
具体操作是主控上电后，设定指定轮子地址广播，并且扭动相应的轮子，此时单个轮子地址设定完成，以此类推可以顺序操作挂载在同一条I2C总线上的许多设备。推荐的挂在设备数量是2个或者4个，此时可以做两侧轮速度同步。

从机功能设计：
[image: 图示
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其他注意事项：
目前每次操作只能操作一个字节，连续读和连续写都是不被允许的。
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